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Wymagania wstepne

Student musi posiada¢ kompetencje inzynierskie (tzn. tytut zawodowy inzyniera) oraz kwalifikacje, {j.
wiedze, umiejetnosci i kompetencje zdefiniowane w kierunkowych efektach uczenia sie zgodnych z PRK 6
dla studiéw prowadzonych na kierunku Automatyka i robotyka na Politechnice Poznanskiej, ze
szczegolnym uwzglednieniem efektéw uczenia sie z | stopnia studidw tego kierunku.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z aktualnymi metodami oraz sposobami sterowania
energooszczednego i zarzgdzania energig w popularnych, ogolnodostepnych systemach przemystowych
(budynki, pojazdy ).

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma uporzgdkowang i pogtebiong wiedze z zakresu modelowania oraz identyfikacji systeméw liniowych i
nieliniowych[K2_W5,P7S_WG];

2. Ma zaawansowang i pogtebiong wiedze w zakresie metod analizy i projektowania systemow sterowania
[K2_W7, P7TS_WG];



3. Ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie, szczegoétowg wiedze w zakresie projektowania i analizy
systeméw optymalnych [K2_W8, P7S_WG];

Umiejetnosci

1.Potrafi dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania systemow sterowania i systeméw robotyki;
posiada takze umiejetnos¢ doboru systemow automatyki z wykorzystaniem sterownikoéw programowalnych;
[K2_U19+, P7S_UW]

2. Potrafi zaprojektowac ulepszenia (usprawnienia) istniejgcych rozwigzan projektowych elementéw i
uktadow automatyki i robotyki; [K2_U20+,P7S_UW]

3. Potrafi krytycznie ocenic i dobra¢ odpowiednie metody i narzedzia do rozwigzania zadania z zakresu
automatyki i robotyki; potrafi wykorzysta¢ narzedzia nowatorskie i niekonwencjonalne z zakresu automatyki
i robotyki;[K2_U22+,P7S_UW ]

4. Potrafi zaprojektowac i zrealizowac¢ ztozone urzagdzenie, obiekt lub system uwzgledniajgc aspekty
pozatechniczne; [K2_U23+, P7S_UW ]

Kompetencje spoteczne

1. Posiada swiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym
jej wptyw na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje; jest gotéw do
rozwijania dorobku zawodowego;[K2_K2+, P7S_KR]

2. Ma swiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu (w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu) informaciji i opinii
dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki w zakresie prac badawczych i aplikacyjnych oraz innych
aspektow dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywacé takie informacje i opinie w
sposob powszechnie zrozumiaty z uzasadnieniem réznych punktow widzenia;[K2_K6+, P7S_KR]

Metody weryfikacji efektéw uczenia sig i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: zaliczenie, sktada sie z testu w formie odpowiedzi pisemnej na zadane pytanie oraz rozmowy
(opcjonalna) na wybrane zagadnienie(-a) z wyjasnieniem odpowiedzi pisemnych z zakresu tresci
programowych.

Cwiczenia laboratoryjne: obecnos¢ na zajeciach i wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych w grupach oraz
ztozenia pisemnych sprawozdan.

Tre$ci programowe

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z aktualnymi metodami oraz sposobami sterowania
energooszczednego i zarzgdzania energig w popularnych, ogélnodostepnych systemach przemystowych
(budynki, pojazdy ).

Tematyka zaje¢

Wyktad:

Definicja sterowania energooszczednego i zarzgdzania energia, przeglad zastosowan. Zautomatyzowane
systemy zarzgdzania energig w budynkach na réznych poziomach hierarchii sterowania, sposoby
inteligentnego zarzadzania i sterowania energig w budynkach réznej kategorii. Aktualne problemy
sterowania energooszczednego i zarzgdzania energig w pojazdach elektrycznych i hybrydowych. Analiza i
modelowanie energooszczednych rozwigzan technicznych w pojezdzie hybrydowym i elektrycznym.
Wprowadzenie do energooszczednego zarzgdzania energig w instalacjach typu Smart Girg (zagadnienia
OZE, zasobniki energii ). Zastosowanie wybranych metod uczenia maszynowego do sterowania
energooszczednego.

Cwiczenia laboratoryjne. Plan laboratoriéw zaktada zapoznanie sie z praktycznym aspektem modelowania
wybranych zagadnien sterowania energooszczednego budynku lub pojazdu elektrycznego, weryfikacji
eksperymentalnej zbieznosci rozwijanego modelu matematycznego (z samodzielng identyfikacjg
parametrow) celem uswiadomienia studentom dobrych praktyk metodyki badawczej oraz nabycia
przekonania, iz prezentowana teoria ma bezposrednie przetozenie na praktyke.

Metody dydaktyczne



Wyktad

Wyktad z prezentacjg multimedialng (w tym: rysunki, zdjecia, animacje, dzwiek, filmy) uzupetniany
przyktadami podawanymi na tablicy. W trakcie wyktadu inicjowanie dyskusiji.

Laboratorium.

Praca w zespotach i programowanie zespotowe, wykonanie zadan podanych przez prowadzgcego -
éwiczenia praktyczne.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 20 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




